Motor Peco para desvio ingles de Méarklin

Palanca para conseguir el desplazamiento necesario para enclavar

(PL-12X)

En ocasiones es
necesario quitar el
muelle para suavizar
el movimiento

(PL-10E)

En sistema digital es aconsejable accionar los motores a través de relés (12v DC un circuito)
no directamente a los decoders ejemplo: decoder k83 acciona un relé y este
acciona el motor Peco, ademas puede aprovechar corriente no digital para accionar

el motor a través del relé.
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Cruce ingles



VIA DESENGANCHE MARKLIN

Eliminar el motor de fabrica y aplicar
un motor Peco (PL-10E)

Corriente en una sola bobina, muelle recuperador

En sistema digital es aconsejable accionar los motores a través de relés (12v DC un circuito)
no directamente a los decoders ejemplo: decoder k83 acciona un relé y este

acciona el motor Peco, ademas puede aprovechar corriente no digital para accionar

el motor a través del relé.
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Desenganche



Motor Peco para desvio Marklin con palanca manual

(PL-10E)

Perforar justo para introducir la varilla del
motor Peco

Se aprovecha el enclavamiento propio de la
palanca manual, por eso no hay que anadir
ningun accesorio al motor Peco
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No dafiar este pequeio botoncito, es el enclavamiento
Permite el talonamiento del desvio (salida del desvio sin abrir las agujas)

En sistema digital es aconsejable accionar los motores a través de relés (12v DC un circuito)
no directamente a los decoders ejemplo: decoder k83 acciona un relé y este

acciona el motor Peco, ademas puede aprovechar corriente no digital para accionar

el motor a través del relé.
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Desvio manual



Motor Peco para desvio triple Marklin

Son necesarios dos motores Peco por desvio
(PL-10E)

Muelle atornillado al accesorio
Peco para permitir el talonamiento
(salida del desvio sin abrir

las agujas) %

Accesorio Peco para mantener el enclavamiento
(PL12X)

En ocasiones es
necesario quitar el
muelle para suavizar
el movimiento

(PL12X)

En sistema digital es aconsejable accionar los motores a través de relés (12v DC un circuito)
no directamente a los decoders ejemplo: decoder k83 acciona un relé y este

acciona el motor Peco, ademas puede aprovechar corriente no digital para accionar

el motor a través del relé.
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Desvio triple
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Ejemplos montados



